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按键功能说明 仪表面板上有 4个按键，通过 4个按键可以对仪表进行调试。调试菜单的语言可

选。调试后，液晶屏显示测量值，透过玻璃视窗可以非常清楚地读出测量值。

显示/调整模块

1 液晶显示 2 按键

[OK ] 键

-进入编辑状态；

-确认编程项；

-确认参数修改。

键

-选择编程项；

-选择编辑参数位；

-参数项内容显示。

[ ] 键

-修改参数值；

-选择显示模式。

[BK ] 键

-退出编程状态；

-退至上一级菜单；

-运行时，测量值/回波波形切换。

编程说明 使用面板上的四个按键可以实现仪表的参数设置、调试检测等功能。

编程菜单结构 菜单结构可参见（附表 1）。图中向右横箭头的过渡由 OK键实现；向下的箭头

由 键实现；BK键实现横箭头的向左过渡。
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编程子菜单

基本设置 基本设置包括仪表的基本参数：低位调整、高位调整、物料性质、阻尼时间、输

出映射、定标量单位、定标盲区范围、传感器标签。

显示 显示设置仪表的显示方式、显示内容、LCD对比度。

诊断 诊断完成仪表的校验、检测功能。主要有：测量峰值、测量状态、选择曲线、回

波曲线及仿真。

服务 包括虚假回波、电流输出复位、测量单位、语言、HART、工作模式、复制传感

器数据机设置。

信息 仪表基本信息如产品型号、序列号、生产日期、软件版本。

编程方法 仪表在运行状态下按 OK 键进入编程状态，显示编程主菜单。每个参数编辑完

成后，须用OK 键确认，否则编辑无效。完成编辑后，按 BK键退出编程状态，

返回运行状态。在编程的任意时刻，可按 BK 键放弃编程，退出参数编程状态。

参数编辑方法

字符/数字参数编程 当菜单进入字符/数字编程状态时，被编辑的参数第一位反黑，此时，可按

键改变该位字符/数字，直到所需字符/数字，按 键确认编程。

可选参数编程 可选参数是指编程项有个被选参数项，供用户选择。用 键将箭头指向所需参

数项处，按OK 键确认编程。

编程菜单说明

1基本设置 基本设置包括主要仪表参数的设置，如量程、物料性质、阻尼时间等。在运行状

态下，按OK 键进入编程状态，液晶显示主菜单

注：右上角数字为菜单号

1.1低位调整 低位调整用于量程设置。它与高位调整一起决定了电流输出线性对应关系的比例。

在主菜单中，当菜单号为 1时，按OK 键，进入基本设置子菜单，液晶显示

低位调整 1.1

0.00 %

30.000 m（d）

1.346 m（d）

基本设置 1

显示

诊断

服务

信息
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按OK键，进入编程低位百分比，参见前述参数编辑方法中的字符/数字参数编

程方法编辑百分比值及距离值。编辑完成后，按OK 键确认，按 BK 键放弃编

程。

1.2高位调整 高位调整用于量程设置。它与低位调整一起决定了电流输出线性对应关系的比例

当液晶显示菜单号为 1.1时，按 键进入高位调整，液晶显示

此时，按OK 键即可对高位调整进行编辑。

1.3物料性质 当液晶显示菜单号为 1.2时,按 键进入物料性质编程,液晶显示。物料性质菜单

用于选择固体,液体或微 DK,从而进一步确定物料的其他一些影响测量的性质。

再按OK 键进入物料性质菜单,液晶显示。

1.3.1 物位快速变化 当物料性质选择液体或固体时，按OK键进入快速变化菜单,液晶显示

再按OK键进入快速变化菜单,液晶显示。

高位调整 1.2

100.00 %

0.500 m（d）

1.346 m（d）

物料性质 1.3

液体

物料性质 1.3

液体

固体

微 DK

物料快速变化 1.3.1

是
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1.3.2 首波选择 当物料性质选择液体或固体时，液晶显示菜单为 1.3.1时用 键选择下一个菜单

进入首波选择菜单,液晶显示

再按OK键进入首波选择菜单,液晶显示。

按 键选择对首波的处理。方法共有 5种
正常:对首波幅度不做处理(默认值)
减弱:首波幅度减弱 10dB
稍强:首波幅度增强 10dB
较强:首波幅度增强 20dB
最强:首波幅度增强 40dB

1.3.3 (液体)表面波动 当物料性质为液体时，液晶显示菜单为 1.3.2时，用 键选择下一个菜单进入表

面波动菜单,液晶显示

物料快速变化 1.3.1

是

否

选择首波 1.3.2

正常

选择首波 1.3.2

正常 稍强

减弱 较强

最强

表面波动 1.3.3

否
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再按OK 键，进入进入表面波动选择菜单,液晶显示

1.3.3 (固体)堆角大 当物料性质为固体时，当液晶显示菜单为 1.3.2 ，用 键选择下一个菜单进入堆

角大菜单,液晶显示

再按OK 键，进入堆角大选择菜单,液晶显示

1.3.4 (液体)泡沫 当液晶显示菜单为 1.3.3时用 键选择下一个菜单进入液位泡沫菜单,液晶显示

再按OK键进入液体泡沫选择菜单,液晶显示

表面波动 1.3.3

是

否

堆角大 1.3.3

正常

堆角大 1.3.3

是

否

泡沫 1.3.4

否

泡沫 1.3.4

是

否
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1.3.4 (固体)粉尘强 当液晶显示菜单为 1.3.3时用 键选择下一个菜单进入粉尘强选择菜单,液晶显示

再按OK键进入粉尘强选择菜单,液晶显示

1.3.5 DK 值小 当液晶显示 1.3.4时，按 键进入 DK值调整设置菜单，液晶显示

再按OK键进入液 DK值调整菜单,液晶显示

按 键选择"是",用于 DK值小时的测量设定，液晶显示如下,这时需要人工输入

一个准确的空罐空高值，该值用于判断罐底的位置，以减少罐底的反射

粉尘强 1.3.4

否

粉尘强 1.3.4

是

否

DK值小 1.3.5

否

DK值小 1.3.5

是

否

DK值小 1.3.5

是

空罐空高 3.00m
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1.3.6 (液体)导波管设定 当液晶显示菜单为 1.3.5时，按 键进入导波管设定设置菜单,液晶显示

再按OK键进入导波管测量选择菜单，液晶显示

按 键选择"是"按OK 键进入导波管直径设置菜单,液晶显示

注:导波管设定必须是导波管存在的情况下才可设定有效。

1.3.7 微 DK 选择物料性质为微 DK时，按OK键进入微 DK设置的液晶显示

选择物料性质为微 DK时,一般用于介电常数小于 1.4,这时介质表面的直接回波

很弱,或不能测量,而通过罐底反射的方法可以测得料位高度,这时需要输入以下

参数中的两个:1.空罐空高,空罐或空容器的空高值。2.真实料高或待测物质的

介电常数，这两参数关联，输入其中之一即可。以上参数的精度直接影响测量

结果的精度值注：“微 DK”的选择要慎重,大多测量是不合适的,当“微 DK”选

择后,系统根据回波情况,判断采用直接回波法或底部反射法来得到测量结果。

导波管测量 1.3.6

否

导波管测量 1.3.6

是

否

导波管测量 1.3.6

导波管直径

0000 mm

微 DK设置 1.3.7

空罐空高 10.00m
真实料高 0.00m
DK 1.00

0.020m(d)
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1.4阻尼时间 当液晶显示菜单号为 1.3时，按 键，进入阻尼时间设置菜单，液晶显示

按OK 键进入编辑状态，用 键设置数字，用 键选择编辑数字位，编辑

完成后按OK 键确认。

1.5信号阀值 信号阀值菜单用于设定有效回波幅度噪声容限。当液晶显示菜单为 1.4时，按

键进入信号阀值编程，液晶显示

按OK 键，进入编程菜单，液晶显示

参见前术，可选参数编程方法设定数值。按OK 键确认编辑。

1.6输出映射 输出映射用于在已由上位机设置的非线性输出映射与线性映射之间进行选择。当

液晶显示菜单号为 1.5时，按 键，进入输出映射编辑菜单，液晶显示

按OK 键进入参数选择状态，用 键选择线性或其它可选的映射方式，如线性、

锥筒等，编辑完成后按OK 键确认。

阻尼时间 1.4

6 S

输出映射 1.6

线性

信号阀值 1.5

20mV

信号阀值 1.5

20mV
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1.7定标量单位 当选择线性输出映射后，用于选择不同的显示单位。

当液晶显示菜单号为 1.6时，按 键，进入定标量单位设置菜单，液晶显示

按OK键进入参数选择状态，用 键选择不同量纲，按OK键确认，并进一步

选择相应的显示单位，再用OK 键确认。

1.8定标 当选择线性输出映射后，用于指定具体映射关系。

当液晶显示菜单号为 1.7时，按 键，进入定标设置菜单，液晶显示

按OK 键，参数域反黑，用 键设置小数点位置，用OK 键确认，0%对应的参

数域反黑，用 键及 键设置参数，按OK 键确认，用同样的方法设置

100%对应值。

1.9 缆长设定 为了得到正确的测量结果,需设置仪表的量程范围.当菜单号显示为 1.8时，按 键

进入量程设定菜单,液晶显示

按OK键，进入缆长设定，参见前述参数编辑方法中的字符/数字参数编程

方法编辑距离值。编辑完成后，按 键确认，按 BK 键放弃编程。

1.10 盲区范围 当在距离传感器表面较近处有固定障碍物干扰测量，且最大料高不会到达障碍物

时，可用盲区范围的设置功能来避免测量错误。当液晶显示菜单为 1.9时，按

键，进入盲区范围设置菜单，液晶显示

定标量单位 1.7

高度

m

定标 1.8

0%= 0.00

m

100%= 0.00

m

缆长设定 1.9

5.000m(d)
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按OK键进入参数编辑状态，编辑完成后按OK键确认。

1.11传感器标签 当液晶显示菜单号为 1.10时，按 键，将菜单移至传感器标签显示项，液晶显示

按OK键进入参数编辑状态，编辑完成后按OK 键确认。

基本设置菜单包括的内容到此结束。

2显示 此项功能用于显示方式编程。

当液晶显示主菜单时，按 键，将箭头移至显示项，液晶显示

2.1显示内容 按OK 键，进入显示方式编程。液晶显示

表示当前显示内容的参数是空高，即仪表显示测量的空高值。按OK 键，进入编

辑状态，液晶显示

基本设置 2

显示

诊断

服务

信息

盲区范围 1.10

0.400 m（d）

传感器标签 1.11

SENSOR

显示内容 2.1

空高
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用 键将箭头移动至所需参数项，按OK 键确认。编辑完成后，按 BK 键退出

显示编程，返回上一级菜单。

2.2 LCD对比度调节 当液晶显示菜单号为 2.1时，按 键，进入 LCD对比度调节菜单，显示

按OK键进入调节状态

用 键和 键来增大或减小对比度，之后用OK 键确认调节并保存结果。

3诊断 诊断功能用于仪表及其各部件工作状态的测试及系统调试。

按OK键进入诊断功能，液晶显示

3.1测量峰值 峰值显示的是测量过程中的空高峰值，此项参数可用服务菜单中的 4.3复位项清

除。当液晶显示主菜单时，按 键，将箭头移至诊断项，液晶显示

LCD对比度 2.2

调节吗？

LCD对比度 2.2

基本设置 3

显示

诊断

服务

信息

显示内容 2.1

不工作 映射百分比

空高 定标量

料高 电流

百分比
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3.2测量状态 当液晶显示菜单号为 3.1时，按 键，进入下一个诊断测量状态，显示传感

器工作状态

3.3选择曲线 当液晶显示菜单号为 3.2时，按 键，进入波形曲线显示功能，液晶显示

若需选择其它曲线，按OK 键，进入选择曲线菜单，液晶显示

用 键将箭头移动到所要显示的曲线处，按OK键确认选择。

3.4回波曲线 当液晶显示菜单号为 3.3时，按 键，液晶显示所选择的曲线。

曲线缩放功能

曲线缩放用于在时间轴和幅度上放大曲线，以便于更清楚地观察。

在液晶显示曲线时，按OK 键，进入曲线缩放编辑菜单。液晶显示

测量峰值 3.1

最小空高值 0.000 m (d )
最大空高值 2.109 m (d )

测量状态 3.2

测量可靠性：10 dB
传感器状态：OK

选择曲线 3.3

回波曲线

选择曲线 3.3

回波曲线

虚假回波曲线

输出走势曲线

曲线缩放 3.4

X 轴缩放

Y轴缩放

不缩放
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用 键移动箭头，选择缩放方向或不缩放，按 OK键确认。液晶曲线显示

当选择 X轴缩放时，按 键移动起始点至所需位置，按OK 键确认；再按

键移动终点至所需位置，按OK 键确认，此时所选区域曲线被放大至全屏。

按 BK键，退出曲线显示。

3.5仿真 仿真功能是 4～20mA 电流的仿真输出。用于检验仪表电流输出功能是否正常，同

时，也可用于系统调试。当液晶显示菜单号为 3.4 时，按 键，进入仿真状态，

液晶显示

按OK键确认仿真功能，液晶显示

用 键选择电流输出映射方式，按OK键确认，进入相应的设置菜单，完成数

值设置后，按OK 键确认，此时，相应的电流输出设置值所对应的电流值。

注：三个备选菜单项说明

百分比：按给定的百分比值输出电流。如 100%对应输出 20mA，0%对应输出 4mA。
电流：按给定的电流值输出电流。如 16.6 mA对应输出 16.6 mA。
空高：按给定的空高值输出电流。（该值与电流值的对应关系由 1.1低位调整、1.2

高位调整及 1.5输出映射所决定）

4服务 服务菜单中包括更专业化的功能，供经过培训的人员使用。主要有虚假回波学习、

时变增益控制、复位及仪表参数保存等。当液晶显示主菜单时，按 键，将箭

头移至服务项，液晶显示

仿真 3.5

开始仿真

仿真 3.5

百分比

电流

空高
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4.1 虚假回波 当测量范围内有固定障碍物干扰测量时，可用虚假回波学习的功能来克服其影

响。当液晶显示主菜单号为 4时，按OK 键，进入服务子菜单，液晶显示

按OK键，液晶显示

若要更新/新建虚假回波曲线，按 键，将箭头移动到所需条目前，按OK键确

认，液晶显示

提示输入真实回波距离值，输入距离值后，按OK 键确认，液晶显示请等待，仪

表进行虚假回波的学习，完成后退到虚假回波学习菜单。

注：更新虚假回波曲线和新建虚假回波曲线的区别：新建虚假回波曲线在真实回

波之后的虚假回波曲线清零，而更新虚假回波曲线在真实回波之后的虚假回波曲

线保持不变。

4.2电流输出 此项设置用于设置电流输出方式

在液晶显示菜单号为 4.1时，按 键，液晶显示

基本设置 4

显示

诊断

服务

信息

虚假回波 4.1

修改吗？

虚假回波 4.1

删除

更新

新建

虚假回波 4.1

更新/新建

01.000m(d)
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输出模式 输出模式用于选择 4～20mA 输出方式或 20～4mA 输出方式。4～20mA 表示低料位

对应 4mA，高料位对应 20mA；20～4mA 表示低料位对应 20mA，高料位对应 4mA。

在液晶显示电流输出选择菜单 4.2 时，按 键，将箭头移动到输出模式处，按

OK键确认，液晶显示

按 键，选择所需设置，按OK 键确认选择。

故障模式 故障模式用于选择当有故障报警时，输出电流可不改变、输出 20.5mA或 22 mA
在液晶显示电流输出选择菜单 4.2时，按 键，将箭头移动到故障模式处，按

OK键确认，液晶显示

按 键，选择所需设置，按OK 键确认选择。

最小电流 最小电流用于选择输出最小电流为 4mA或 3.8mA。
在液晶显示电流输出选择菜单 4.2时，按 键，将箭头移动到最小电流处，按

OK键确认，液晶显示

按 键，选择所需设置，按OK 键确认选择。

电流输出 4.2

输出模式：4—20mA
故障模式：无变化

最小电流：4mA

输出模式 4.2

4—20mA
20—4mA

输出模式 4.2

无变化

20.5mA
22.0mA
4.0mA

输出模式 4.2

3.9mA
4mA
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4.3复位 复位功能完成仪表参数的复位。共有 4个复位功能：基本设置、工厂设置、测量

峰值和累计流量。基本设置是将仪表基本设置项中的各参数恢复为工厂的缺省设

置；工厂设置将仪表全部参数恢复为工厂的缺省设置；测量峰值复位是将诊断中

的测量峰值清零；累计流量复位是当仪表用于明渠流量计时，清零累计流量。当

液晶显示时变增益控制（菜单号为 4.2）时，按 键，进入复位功能，液晶显示

按OK键，进入复位选择菜单，可根据需要选择相应的复位功能项复位。

4.4测量单位 测量单位提供给用户使用公制或英制计量的选择。当液晶显示复位菜单（菜单号

为 4.3）时，按 键，进入测量单位设置菜单，液晶显示

按OK键，进入测量单位选择菜单，可根据需要选择相应的测量单位。

4.5语言 语言提供给用户中文、英文、法文、意大利文等四种语言方式选择功能。当液晶

显示测量单位（菜单号 4.4）时，按 键，进入语言设置功能，液晶显示

按OK键，进入语言选择菜单，选择所需的语言。

4.6 HART工作模式 当两个或两个以上的仪表使用 HART通信接口连接到上位机时，需要此功能将仪

表设置为多点工作模式。当液晶显示语言菜单（菜单号 4.5）时，按 键，进入

HART工作模式菜单，液晶显示

复位 4.3

选择复位

测量单位 4.4

m(d)

语言 4.5

中文
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按OK键，进入 HART工作模式设置界面，液晶显示

用 键选择标准或多点工作模式。选择标准工作模式时，本机地址被指定为 0。
当选定 HART工作模式为多点的显示如下：

地址可变为 1～15；编辑完成后，按OK 键确认。

4.7复制传感器数据 复制传感器数据，有两个子菜单：从传感器复制和复制到传感器。此功能用于对

仪表参数的保护。当技术人员根据工况条件设置好仪表参数后，可使用从传感器

复制功能将所设参数保存起来，一旦仪表参数被意外修改可用复制到传感器将其

恢复。当液晶显示地址菜单（菜单号 4.6）时，按 键，进入复制传感器数据功

能，液晶显示

用 键，选择所需菜单，按OK键确认选择并执行该项功能。

4.8密码 密码用于对仪表参数的保护。密码功能启用后，在更改任何一个仪表参数时都需

输入密码，输入正确的密码，密码防护功能限时取消，可对仪表参数进行修改。

当液晶显示复制传感器数据菜单时，按 键，进入密码功能，液晶显示

HART工作模式 4.6

标准

地址 0

HART工作模式 4.6

标准

多点

HART工作模式 4.6

地址 0 1
电源 4mA

复制传感器数据 4.7

从传感器复制

复制到传感器
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或

按OK键启用密码功能并设置密码或禁止密码功能

4.10 蒸汽修正 蒸汽修正功能:专门应用在导波雷达测量高温水蒸汽(一般温度大于 150 C)的工况

下,由于高温水蒸气会影响电磁波的传播速度继而产生测量偏差,因此测量结果需

要修正,此菜单的功能是打开蒸汽修正功能。当液晶显示距离偏量（菜单号 4.9）
时，按 键，进入蒸汽修正菜单，液晶显示如下：

用 键选择'是''否'打开蒸汽修正功能，按OK 键确认选择并执行该项功能。选

定蒸汽修正'是'后，通过与 4.11菜单的配合可实现不同温度下对高温水液位自动

补偿修正功能。

4.11 蒸汽修正测试 蒸汽修正测试功能用于配合蒸汽修正(菜单 4.10)使用,当液晶显示蒸汽修正（菜单

号 4.10）时按 键进入蒸汽修正测试菜单，液晶显示如下

第一行的数值，是需要预先存储蒸汽修正参数；

第二行数据是当前测量得到的雷达蒸汽修正参数，按OK 键可存储当前的蒸汽修

正参数。

蒸汽修正功能的实现,是在水温度低时(一般温度小于 100 C),人工存储此蒸汽修正

参数值。当温度升高时此参数会随水蒸汽的影响而改变，从而利用此参数达到修

正水位测量的目的，因此，特别注意的雷达安装后低温存储‘蒸汽修正参数’，

当温度升高后，不要再存储此参数了，否则就不能达到修正的目的。

密码 4.8

启用吗？

密码 4.8

取消吗？

蒸汽修正测试 4.11

0.456

0.456

蒸汽修正 4.10

是

否
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5信息 信息菜单包括了仪表有关生产的基本信息，如产品序列号。生产日期、软件版本

号等。当液晶显示主菜单时，按 键，将箭头移至信息项，液晶显示

按OK键进人信息显示功能，液晶显示

按 键，液晶显示

方式一：例 1：回波曲线显示步骤如下：

1.按OK键进入编程状态，液晶屏显示编程主菜单；

2.选择子菜单：用 键将箭头指向诊断子菜单 3上，显示屏右上角显示 3；
3.按OK键确认，进入诊断子菜单 3.1，显示测量峰值：最小空高值和最大空高值；

4.按 键进入下一个编程项，显示测量状态 3.2：测量可靠性、传感器状态。传感器温度；

5.再按 键，进入选择曲线子菜单 3.3，若此菜单的参数项是“回波曲线”转至下面第 9项；

6.按OK键进入参数选择菜单；

7.用 移动箭头选择“回波曲线”；按OK 键确认；

8.按 键显示回波曲线 3.4；
9.按OK键进入曲线缩放菜单；

10.按 键选择 X轴缩放，按OK键确认；

11.按 键移动起始点至所需位置，按OK键确认；

12.按 键移动终止点至所需位置，按OK键确认，此时所选区域曲线被放大至全屏；

13.连续按 BK键；直至退到运行状态。

方式二：主界面下，直接按 BK 键，为显示回波曲线的快捷方式。

基本设置 5

显示

诊断

服务

信息

传感器类型 5.1

XXXX

序列号

12345678

生产日期 5.2

XXXX-XX-XX

软件版本

XX.XX.XX
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显示 2

诊断 3

服务 4

信息 5

阻尼时间 1.4

输出映射 1.5

定标量单位 1.6

定 标 1.7

盲区范围 1.8

传感器标签 1.9

线性 用户编程

选择曲线 3.3

回波曲线 3.4

仿真 3.5

基本设置1

低位调整 1.1

高位调整 1.2

信号阀值 1.3

测量峰值 3.1

测量状态 3.2

最小空高值

最大空高值

测量可靠性

传感器状态

回波曲线

虚假回波曲线

输出走势曲线

百分比

电流

空高

曲线缩放

显示内容 2.1
不工作 映射百分比

空高 定标量

料高 电流

百分比

X轴缩放

Y轴缩放

不缩放

1X
2X
5X
10X

LCD对比度 2.2

显示 2

诊断 3

服务 4

信息 5

基本设置1

低位调整 1.1

附表一
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复制传感

器数据 4.7

基本设置

显示 2

诊断 3

服务 4

信息 5

虚假回波 4.1
删 除

更 新

新 建

电流输出 4.2
输出模式

故障模式

最小电流

复 位 4.3

测量单位 4.4
m (d)
f t (d)

语 言 4.5

中 文

English
Italian
French

HART工作

模式 4.6
标准

多点

从传感器复制

复制到传感器

密 码 4.8

缆长设定 4.9

传感器类型

序列号 5.1
生产日期

软件版本 5.2


